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Figura 6: Representacion tri-dimensional de la dindmica del entorno.

se utiliza para calcular la forma de ¥y, a través de la funcién

Uy =f5= g s e s s s s e o (11)

Y asi sucesivamente puede seguir haciéndose para cualquier ¢; (ver Figura 6).

Definicion. De las ecuaciones anteriores, y basidndose en herramientas de calculo
variacional, estamos en condiciones de ofrecer una expresion de la intencién final que
represente el plan de un agente CBR-BDI, que tiene la siguiente forma:

L ver LE(tpytl)

it Do (12)
. Whies o L [lastl)
@3 e t e (tﬂ, tl)

La teoria de funciones de Green pueden ser usadas para la automatizacién de este
proceso de planificacién dindmica. Si la evolucion del sistema puede determinarse a
priori, entonces tenemos las condiciones adecuadas para aplicar un operador de Green
sobre un potencial dependiente del tiempo, proporcionando una forma funcional para
la solucién global [14].

Con las funciones obtenidas previamente: V4(X,Y, Z), Vi(X,Y, Z2), 5 (X\Y, Z), ...,
Vi.(X,Y, Z) para tg, 1, ts, ..., 1, podemos definir la funcién siguiente.





















